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Цель проекта
На основе микропроцессора NXT, деталей конструкторов Lego создать робота, осуществляющего изучение поверхности планет солнечной системы, в целях поиска безопасной среды обитания для человека.
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Описание и принцип действия
Робот – исследователь  предназначен для изучения планет с низким уровнем гравитации, естественных спутников, астероидов, комет. Он занимается изучением местности, рельефа, исследует поверхность планет в целях поиска благоприятных условий для возможной высадки человека. При обнаружении каких-либо препятствий, помех для движения, робот останавливается, делает снимки неизвестного объекта, для исследования его на безопасность, выкидывает «радиометки», определяющие координаты опасного места и помогающие определить безопасное место посадки. Этот робот-исследователь действительно может стать реальным помощником человека в изучении далеких планет и космоса в целом. 
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Технические характеристики.
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Робот-исследователь – это многофункциональный робот, оснащенный: [image: image9.jpg]



· Блоком NXT – 2 шт.
· Сервомотором – 6 шт.

· Датчиками касания – 2 шт.

· Ультразвуковым датчиком – 1 шт.
· Фотокамерой – 1шт.
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