Цель проекта.

Создать модель  программируемого самодвижущегося автономного робота – помощника, для перевозки грузов при научно-исследова-тельских работах.

Гипотеза.

Из деталей массового производства можно создать модель – робота- помощника, который будет следовать за ученым и перевозя его груз.

Задачи
А) Изучить и проанализировать специальную литературу по теме проекта.

Б) Исследовать проблемы научных изысканий.

В) Разработать модель и собрать робота – помощника.

Г) Протестировать модель и технологию  её использования.

Д) Провести презентацию модели на школьных мероприятиях (классные часы, День науки).
Вывод.

В ходе работы над темой проекта мы пришли к выводу: робота-помощника создать можно. Рабочая гипотеза подтвердилась. Робота-помощника можно использовать в практической жизни.
Программа работы робота
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