               Робот исследователь.
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Возможные области применения:

1. Наблюдение за животными, которые боятся людей.
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2. Проведение видеорепортажей с мест опасных событий. (Опасное событие можно устроить дома) 
Его отличительные свойства:

· У него на видеокамере установлен дистанционно включаемый светодиодный прожектор.
· Для передачи команд от блока управления используется радиосигнал «голубой зуб» (Bluetooth).

· Имеется режим автопилота, использующий ультразвуковой датчик расстояния и датчик касания, установленный на бампере, для определения препятствий.
· В пульте управления  3 основных деталей: датчик наклона, датчик касания и лего компьютер (мини компьютера).
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 В роботе Исследователе  9 основных деталей: лего компьютер (мини компьютер), 3 мотора, беспроводная видеокамера, датчик расстояния и 3 датчика касания. 
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Первый вариант робота                     Второй вариант робота
г.    Красноярск
